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Umiesci¢ w pojemniku zasilania
® cztery baterie typu AA zgodnie
° z okreslong polaryzacja.
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2.4GHz FHS55

DIGITAL PROPORTIONAL R/C SYSTEM

Przeznaczenie:
Aparatura zdalnego kierowania przeznaczona do modeli latajgcych, modeli samochoddw i modeli todzi.
Dane techniczne:

System transmisji: 2.4GHz / S-FHSS

Moc nadajnika: max. 70mW

Zasieg na ziemi: 800m

Zasilanie nadajnika: 4.2V - 6.0V (4 baterie typu AA)
Zasilanie odbiornika: 6.0V

Wymiary nadajnika: 175 x 180 x 70mm

Masa nadajnika: 550g

Pierwsze uruchomienie (bindowanie):

1. Wytgcz zasilanie nadajnika.

2. Wiacz zasilanie odbiornika i poczekaj okoto 5 sekund. Pomaranczowa kontrolka odbiornika bedzie wolno
pulsowac.

3. Krotko nacisnij przycisk ,BIND” w odbiorniku - pomaranczowa kontrolka odbiornika zacznie szybko swieci¢
pulsacyjnie.

4. Wigcz zasilanie nadajnika - w odbiorniku zaswieci sie na state kontrolka pomaranczowa.

5. Wytacz najpierw odbiornik, a potem nadajnik.

Bindowanie zakonczone. W przypadku problemu - powtérz procedure. Bindowanie przeprowadza sie tylko raz.

Odtad chcac wigczy¢ aparature, najpierw wtgcz nadajnik, a potem odbiornik. Wytgczajac - wytgcz najpierw
odbiornik, a potem nadajnik. Ze wzgledow bezpieczenstwa, zawsze pamietaj o takiej kolejnosci.

Podiaczenie serwomechanizméw do odbiornika:

Kanat 1 - serwomechanizm lotek

Kanat 2 - serwomechanizm steru wysokosci
Kanat 3 - regulator obrotow silnika / przepustnica
Kanat 4 - serwomechanizm steru kierunku

Mikser Elevon (Delta) - potaczenie kanaléw lotek i wysokosci:

1. Ustaw wigcznik mikseréw w pozycje ,MIX”
2. Ustaw przetgcznik mikseréw w pozycje ,ELEVON”

Mikser V-Tail - polagczenie kanatéw wysokosci i kierunku:

1. Ustaw wigcznik mikserow w pozycje ,MIX”
2. Ustaw przetgcznik mikserow w pozycje ,V-TAIL”

Dual Rate:
Funkcja Dual Rate zmniejsza o 30% wychylenia serwomechanizmédw na kanatach 1 /2 / 4 rbwnocze$nie.
Rewersy:

Chcac zmienic¢ kierunek wychylenia serwomechanizmu w stosunku do kierunku wychylenia drgzka,
zmien potozenie przetgcznika ,SERVO REVERSER” dla odpowiedniego kanatu.
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