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Microzone®

MONTOR
Made in Chin

E7S

ELEVON  ANOR SERVO REVERSERJ

vl 2.4GHz S-FHES AIRPLANE SYSTEM

Aparatura Microzone MCET7S jest urzgdzeniem elektronicznym do zdalnego sterowania modeli z funkcjg stabilizacji
lotu, utrzymania wysokosci lotu oraz funkcjg powrotu nad miejsce startu.
Przeznaczona jest do sterowania modeli latajgcych w uktadzie konwencjonalnym, uktadzie Delta” oraz modeli

z usterzeniem V-Tail.
Obstuga i kalibracja poszczegoélnych funkcji opisana jest w instrukciji.
Aparataura MCE7S w potgczeniu z opcjonalnym odbiornikiem, moze pracowac wykorzystujac siedem kanatéw

- cztery kanaty proporcjonalne plus trzy kanaty na przetgcznikach.
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Opis nadajnika MCE7S

Antena 2.4GHz

Kontrolka zasilania

Kontrolka sygnatu
Kanat 7

GPS

Wytacznik Dual Rate

Manual
Stabilizacja
Stabilizacja - Wysokos¢

® Trymer wysokosci (MODE2)

Trymer przepustnicy (MODE1)

Trymer przepustnicy (MODE2)
Trymer wysokosci (MODE1)

Wylacznik zasilania

Trymer kierunku

Trymer lotek

Wytacznik mikserow Rewers kanatu 3 (przepustnica)

Mikser V-Tail Rewers kanatu 4 (kierunek)

Rewers kanatu 2 (wysokos$¢)
Rewers kanatu 1 (lotki)

Mikser Elevon (Delta)

Umiesci¢ w pojemniku zasilania
cztery baterie typu AA zgodnie
z okreslong polaryzacja.

g “m

Dane techniczne:

System transmisji: 2.4GHz / S-FHSS
Moc nadajnika: max. 70mW

Zasieg na ziemi: 800m

llo$¢ kanatow: 7

Zasilanie nadajnika: 4.2 - 6.0V
Zasilanie odbiornika: 4.5 - 6.0V
Wymiary: 175 x 200 x 70mm

Masa: 615g

UWAGA. Przeczytaj instrukcje przed pierwszym uruchomieniem apratury.
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Odbiornik
E7-GPS

Odbiornik E7-GPS jest zintegrowany ze stabilizatorem lotu, czujnikiem barometrycznym i czujnikiem GPS..
Pozwala to na uzyskanie nastepujacych funkcji:

- MANUAL- sterowanie reczne
- AUTO - sterowanie reczne ze stabilizacjg w dwéch osiach

- ALT HOLD - sterowanie reczne ze stabilizacja i utrzymywaniem statej wysokosci
- RETURN - funkcja powrotu nad miejsce startu

Instalacja odbiornika Instrukcja uzywania funkcji odbiornika
MANUAL - sterowanie reczne
%) Nadajnik w trybie sterowania recznego. Zadne funkcje kontrolne nie s wiaczone.
[}
g Kanal 1 - serwomechanizm lotek AUTO - stabilizacja w dwéch osiach
3 | Kanal 2 - serwomechanizm steru wysokosci Nadajnilf w trybie stabilizacji w dwoch osiach Urﬁozﬁwia reczne sterowanie (lotki / wysokos¢). Po wycofaniu drazka
g Kanat 3 - regulator obrotow silnika / przepustnica w pozycje neutralna, ster automatycznie utrzymuje polozenie.
g Kanal 4 - serwomechanizm steru kierunku - ; i 2 3
%_ Kanal 7 - dodatkowy kanat na przetaczniku ALT HOLD - StablllzaCja Z Utrzymanlem WySOkOSCI
3 Nadajnik w trybie stabilizacji w dwéch osiach i utrzymania wysokosci lotu. Umozliwia reczne sterowanie
< (lotki / wysokosc). Po wycofaniu drazkow w pozycje neutralna, stery automatycznie utrzymuja polozenie oraz
wysokosc¢ lotu.
RETURN - powr6t nad miejsce startu. Konieczna taczno$c¢ z satelitami.
£ | oty oo smne |
& | najblizej rodka ciezkosci modelu. e R ‘ } T '
g' Wyjscia podtaczeniowe serwomechanizméw,
% powinny by¢ skierowane w strone ogona modelu.
o | Odbiornik powinien znajdowac si¢ jak najdalej
i od elektronicznego regulatora obrotow.
)
IKalibraces stabiizatom Regulacja kierunku dziatania i czutosci stabilizatora
Bezpieczenstwo lotu gulacy
Widoczne ponizej trymery umieszczone na plycie odbiornika, umozliwiajg regulacje kierunku dziatania oraz czutosci
[N stabilizatora. Peiny zakres obrotu trymerow to okoto 270st.
g ﬁ—’, .- - ) Trymer w $rodkowym potozeniu (pionowo) wytacza dziatanie stabilizatora na wybranym kanale. Obrét trymera w prawo
5 g Kahbrgcle stabilizatora r\a!ezy Qrzeprowad2|c lub w lewo, powoduje dziatanie stabilizatora w dwoch - réznych kierunkach.
oo | Jegpdnic@Riseriiia3 instrukc| Ustawienie kierunku dzialania.
8 = Kierunek dziatania stabilizatora widoczny na sterze modelu, powinien by¢ odwrotny do przechylenia modelu.
Jesli model trzymany w rece przechylimy wzgledem osi podiuznej w prawo (patrzac od jego tylu),
stabilizator powinien wychyli¢ prawa lotke w dét, a lewa w gore.
w Jesli model przechylimy w lewo, stabilizator powinien wychyli¢ prawa lotke w gére, a lewa w dot.
2 Jesli nos modelu przechylimy w dot wzgledem osi poprzecznej, stabilizator powinien wychyli¢ ster wysokosci w gore.
=3 Jesli nos modelu przechylimy w gére, stabilizator powinien wychyli¢ ster wysokosci w dot.
§ W przypadku zaniku sygnatu z nadajnika Prawidtowy kierunek dziatania, okre$lamy ustawieniem trymera w prawo lub w lewo od jego potozenia Srodkowego.
@ (brak zasilania, zakiocenia), model powrdci Ustawienie czutosci dzialania.
& w poblize miejsca startu. Najmniejsza czuto$¢ stabilizatora jest w poblizu srodka obrotu trymera, najwigksza w jego potozeniu skrajnym.
g Po ustawieniu prawidtowego kierunku (jak opisano powyzej), czylos¢ reguluje sie po tej samej
% stronie. W przypadku pierwszych lotéw, zaleca sie ustawienie czutosci w zakresie 30% @)
=3 dostepnego obrotu, czyli okoto 1/3 obrotu z potowy catkowitego zakresu. ELE  AILL
Status koloréw LED w odbiorniku.
Zielony LED Czerwony LED Niebieski LED
Pulsowanie Brak sygnatu nadajnika Brak Ef:d';?rmgﬁaq' Pulsowanie Srgf fggﬁrﬁgg}:
Ciagle Sygnat nadajnika Ciagle 'Z((I?\g(lijar‘jll}\(i?(icé?n Ciagle kGoFEuﬁﬁ(d;gcazony
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Przeznaczenie:
Aparatura zdalnego kierowania przeznaczona do modeli latajgcych, modeli samochoddw i modeli todzi.

Montaz odbiornika.

Odbiornik nalezy zamontowac stabilnie jak najblizej srodka ciezkosci modelu. Wyjscia podigczeniowe serwomechanizmow,
powinny byc¢ skierowane w strone ogona modelu. Odbiornik powinien znajdowac sie jak najdalej od elektronicznego
regulatora obrotow.

Montaz czujnika GPS.
Czujnik GPS nalezy zamontowac stabilnie na gornej powierzchni kadtuba, widocznym logo do géry.
Podiaczenie wyposazenia do odbiornika:

Kanat 1 - serwomechanizm lotek

Kanat 2 - serwomechanizm steru wysokosci
Kanat 3 - regulator obrotow silnika / przepustnica
Kanat 4 - serwomechanizm steru kierunku

Kanat 7 - dodatkowy kanat na przetgczniku
Kanat 8 - zasilanie

Kanat GPS - czujnik GPS

Pierwsze uzycie - procedura bindowania.

Przy wytaczonym nadajniku, wiacz zasilanie odbiornika i poczekaj 5 sekund.

Zielona kontrolka bedzie wolno pulsowac.

Nacisnij przycisk BIND w odbiorniku - zielona kontrolka zacznie szybko $wieci¢ pulsacyjnie.
Wiacz zasilanie nadajnika - zaswieca sie na state kontrolki czerwona i zielona.

Bindowanie zakonczone.

W przypadku problemu - powtorz procedure jeszcze raz.

UWAGA. Podczas bindowania, czujnik GPS nie moze by¢ podtaczony do odbiornika.

Odtad chcac wiaczy¢ aparature, najpierw wigcz nadajnik, a potem odbiornik. Wytaczajac - wytacz najpierw odbiornik,
a potem nadajnik. Ze wzgledow bezpieczenstwa, zawsze pamietaj o takiej kolejnosci.

Uzycie miksera Elevon (Delta):

1. Ustaw wigcznik mikseréow w pozycje ,MIX"
2. Ustaw przetacznik mikseréw w pozycje ,ELEVON”
Potgczone zostang kanaty lotek | wysokosci.

Uzycie miksera V-Tail:

1. Ustaw wigcznik mikserow w pozycje ,MIX”
2. Ustaw przetacznik mikserow w pozycje ,V-TAIL"
Potgczone zostang kanaty wysokoscii kierunku.

Uzycie rewersow:

Chcac zmieni¢ kierunek wychylenia serwomechanizmu w stasunku do kierunku wychylenia drazka,
zmien potozenie przetacznika ,SERVO REVERSER" dla odpowiedniego kanatu.

Uzycie Dual Rate:

Funkcja Dual Rate zmniejsza maksymalne wychylenia serwomechanizméw ze 100% do 70%.
Funkcja dziata rownoczesnie na kanale lotek, steru wysokoséci oraz steru kierunku.

Podtacz do odbiornika wszystkie serwomechanizmy i sprawdz, czy wychylajg sie w odpowiednich kierunkach. Jesli nie
- uzyj funkcji rewersow. Ustaw trymery sterow w pozycji neutralne;j.
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Kalibracja stabilizatora:

W nowym modelu nalezy przeprowadzi¢ jednorazowo procedure kalibracji stabilizatora.

1. Upewnij sie, ze przetacznik Manual/Auto/Alt Hold jest w potozeniu Manual

2. Ustaw model stabilnie w poziomie, wigcz nadajnik, a potem odbiornik

3. Poczekaj, az kontrolki odbiornika beda swieci¢ Swiattem statym

4. Przetacz szybko piec razy przetgcznik z potozenia Manual na Auto i z powrotem

5. Czerwona kontrolka zacznie szybko pulsowac, a po chwili zaswieci sie na state

6. Procedura kalibraciji jest zakonczona

Podczas kalibracji stabilizatora, czujnik GPS nie moze by¢ podiaczony do odbiornika.

System GPS.

Po zakonczeniu procedury bindowania oraz kalibracji stabilizatora, mozna podtaczy¢ czujnik GPS. Po wigczeniu aparatury
w odbiorniku pojawi sie pulsujgca - niebieska dioda LED.

Jak opisano na stronie 3, pulsowanie niebieskiej diody oznacza wykrycie czujnika przez odbiornik.

Na tym etapie ruch serwomechanizmoéw jest zamrozony do momentu wykrycia i potgczenia sie odbiornika z satelitami.

Po zaswieceniu sie niebieskiej diody LED $wiattem statym, system sterowania jest gotowy do uzycia.

Jesli niebieska dioda LED nie przestanie pulsowacéw ciggu kilku minut, oznacza to, ze system nie moze potaczy¢ sie

z satelitami. W takim przypadku aparatura sie nie wigczy. Taka sytuacja moze wystapi¢ w przypadku trudnych warunkow
atmosferycznych - na przyktad silnego zachmurzenia. Chcac uzytkowac aparature, nalezy odtgczy¢ czujnik GPS
pamietajac, ze tym samym funkcja powrotu nad miejsce staru jest niedostepna.

UWAGA.

W przypadku korzystania z systemu GPS wazne jest odpowiednie ustawienie kanatu 3 - przepustnicy.

Trymer przepustnicy powinien by¢ ustawiony w pozycji srodkowej. Pozwoli to na bezpieczne dziatanie funkcji RETURN.
W przypadku gdy trymer przepustnicy bedzie w pozycji minimalnej (w dot), funkcja RETURN moze nie dziata¢ prawidtowo.

Ogodlne uwagi bezpieczenstwa.

1. Pamietaj, ze najwazniejsze jest bezpieczenstwo Twoje i innych.

2. Przestrzegaj zasad uzytkowania modeli R/C.

3. Jesli podczas uzytkowania modelu zauwazysz jakiekolwiek nieprawidtowe objawy — zakoncz jak najszybciej
eksploatacje modelu.Zawsze potem znajdz przyczyne problemu.

4. Kazdy model moze spowodowac powazne szkody lub obrazenia. Zawsze zachowu;j ostrozno$¢!

5. Chron aparature przed wodg i wilgocia.

6. W modelu todzi, zabezpiecz odbiornik, zasilanie i serwo-mechanizmy przed wodg i wilgocia.

7. Jesli nie masz doswiadczenia w uzytkowaniu aparatur R/C — zwro¢ sie 0 pomoc do kogos doswiadczonego

lub do sprzedawcy.

8. Sygnat alarmu niskiego napiecia ustawiony jest na poziomie 6,7V. Po ustyszeniu alarmu — natychmiast przerwij
uzytkowanie modelu i nataduj pakiet zasilajgcy nadajnika.

9. Pasmo czestotliwosci 2,4 GHz moze by¢ wykorzystywane przez inne urzgdzenia i taka sytuacja moze spowodowac
zaktécenia na tym samym pasmie czestotliwosci.

10. Zawsze przed uzyciem aparatury sprawdz, czy serwomechanizmy dziatajg prawidtowo.

11. Ponadto, przeprowadz kontrole w zakresie obszaru dziatania w celu upewnienia sie, ze system sterowania radiowego
ma petng kontrole nad modelem w najdalszym zakatku obszaru operacyjnego.

12. Szybkosc¢ reakcji odbiornika moze by¢ uzalezniona od ilosci nadajnikéw 2,4 GHz dziatajacych na tym samym obszarze.
Jesli w trakcie uzytkowania zauwazalna bedzie zwioka w dziataniu aparatury, nalezy bezzwtocznie zaprzestaé
uzytkowania modelu.

13. Przestrzegaj wszelkich - obowigzujacych praw i przepiséw dotyczacych uzytkowania modeli R/C podczas
korzystania z systemu kontroli radiowej 2,4GHz.

14. W przeciwienstwie do pasm czestotliwosci 27, 35, 40, 72MHz, niekorzystny wptyw na prawidtowe dziatanie
systemu 2,4GHz moga mie¢ duze przeszkody z betonu, konstrukcje stalowe, siatki metalowe i inne bariery.

Nalezy o tym pamietac, aby zapewni¢ bezpieczenstwo modelu.
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