Uwagi dotyczace bezpieczenstwa uzytkowania

1. Pamietaj, ze najwazniejsze jest bezpieczenstwo Twoje i innych.

2. Przestrzegaj zasad uzytkowania modeli R/C.

3. Jesli podczas uzytkowania modelu zauwazysz jakiekolwiek nieprawidtowe objawy — zakoncz jak
najszybciej eksploatacje modelu.Zawsze potem znajdz przyczyne problemu.

4. Kazdy model moze spowodowaé powazne szkody lub obrazenia. Zawsze zachowuj ostroznos¢!

5. Chron aparature przed wodg i wilgocia.

6. W modelu fodzi, zabezpiecz odbiornik, zasilanie i serwo-mechanizmy przed wodg i wilgocia.

7. Jesli nie masz doswiadczenia w uzytkowaniu aparatur R/C — zwré¢ sie o pomoc do kogo$
doswiadczonego lub do sprzedawcy.

8. Sygnat alarmu niskiego napiecia ustawiony jest na poziomie 4,2V. Po ustyszeniu alarmu, natychmiast
przerwij uzytkowanie modelu i nataduj pakiet zasilajgcy nadajnika.

9. Pasmo czestotliwosci 2,4 GHz moze by¢ wykorzystywane przez inne urzadzenia i taka sytuacja
moze spowodowac zaktécenia na tym samym pasmie czestotliwosci.

10. Zawsze przed uzyciem aparatury sprawdz, czy serwomechanizmy dziatajg prawidiowo.

11. Ponadto, przeprowadz kontrole w zakresie obszaru dziatania w celu upewnienia sie, Ze system
sterowania radiowego ma petng kontrole nad modelem w najdalszym zakatku obszaru operacyjnego.
12. Szybkosc¢ reakcji odbiornika moze by¢ uzalezniona od ilosci nadajnikéw 2,4GHz dziatajacych na
tym samym obszarze. Jesli w trakcie uzytkowania zauwazalna bedzie zwioka w dziataniu aparatury,
nalezy bezzwtocznie zaprzesta¢ uzytkowania modelu.

13. Przestrzegaj wszelkich - obowigzujacych praw i przepisow dotyczacych uzytkowania modeli R/C
podczas korzystania z systemu kontroli radiowej 2,4GHz.

14. W przeciwienstwie do pasm czestotliwosci 27, 35, 40, 72MHz, niekorzystny wptyw na prawidtowe
dziatanie systemu 2,4GHz moga mie¢ duze przeszkody z betonu, konstrukcje stalowe, siatki metalowe
i inne bariery. Nalezy o tym pamieta€, aby zapewni¢ bezpieczenstwo modelu.

Uruchomienie aparatury - bindowanie |

1. Zainstaluj zasilanie nadajnika
2. Podigcz zasilanie odbiornika
3. Przeprowadz jednorazowg procedure bindowania

Procedura bindowania.

1. Przy wylgczonym nadajniku, wigcz zasilanie odbiornika.

2. Czerwona kontrolka bedzie stale swieci¢.

3. Naciénij przycisk BIND w odbiorniku - kontrolki zielona i czerwona zaczng na przemian
Swiecic pulsacyjnie.

4. Wiacz zasilanie nadajnika - kontrolka zielona zaswieci sie na state.

Bindowanie zakonczone.
W przypadku problemu - powtorz procedure jeszcze raz.

Od tego momentu uruchamiaj aparature w nastepujacy sposoéb: Wiacz nadajnik, upewniajac sie, ze
drgzek przepustnicy jest w potozeniu dolnym, a potem wigcz odbiornik. Przy wytgczaniu aparatury
najpierw wytgcz odbiornik, a potem nadajnik.

UWAGA. Przestrzeganie tej procedury jest konieczne ze wzgledoéw bezpieczenstwa.
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Opis nadajnika Microzone MC-8B |

Antena 2.4GHz

Przetacznik Dual Rate SW2
Przetacznik SW3

Przetacznik SW1 Przetacznik SW4

Potencjometr VR2

Potencjometr VR1

Kontrolka sygnatu

Kontrolka zasilania

Trymer wysokosci (WODE2)

Trymer przepustnicy (MODE2)
Trymer przepustnicy (MODE1)

Trymer wysokosci (MODE1)

Wylacznik zasilania

Trymer kierunku Trymer lotek

Kursor ,,w gore”

FUNC/MODE - zatwierdzenie

Kursor ,,w dot”

FUNC/END - wyjscie

Uchwyt

Wyjscie analogowe

) [ J
LX 47_/" Nl

Umiesci¢ w pojemniku zasilania cztery baterie typu AA zgodnie z okreslong polaryzacja.
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Podtaczenie serwomechanizméw i regulatora obrotéw do odbiornika | ‘l

Podtacz serwomechanizmy i regulator obrotéw do odbiornika w nastepujacy sposob:

Kanat 1 - serwomechanizm lotek

Kanat 2 - serwomechanizm steru wysokosci

Kanat 3 - regulator obrotéw / przepustnica silnika

Kanat 4 - serwomechanizm steru kierunku

Kanat 5 - kanat dodatkowy przetgcznik 3 pozycyjny SW 1
Kanat 6 - kanat dodatkowy przetgcznik 2 pozycyjny SW 4
Kanat 7 - kanat dodatkowy potencjometr VR1

Kanat 8 - kanat dodatkowy potencjometr VR2

Przetagcznik SW2 - wiacza funkcje Dual Rate, ktéra pozwala na zmniejszenie wychylen
serwomechanizméw kanatéw 1/ 2 / 4 rownoczesnie do ustawionej w menu wielkosci. Fabrycznie 70%
wychylen maksymalnych.

Nawigacja po menu.

Klawisz FUNC/MODE - wejscie w menu, zmiana statusu, wejscie w warto$¢, zatwierdzenie zmiany.
Klawisz FUNC/END - wyjscie z menu, wyjscie z zatwierdzeniem zmiany po ustaleniu wartosci.
Klawisze kursoréw - poruszanie sie po menu, zmiana wartosci.

Przeglad funkcji nadajnika
Klawisz ,Wyjscie” - minitor wychylen wszystkich kanatoéw. Dostepne z poziomu gtéwnego ekranu.

Menu w przypadku ustawionego typu modelu (PLANE).

1. Model select. Dostepne pamieci 15 modeli typu QUAD / PLANE / HELI. Parametry ustawione w
pamieci zostang zapisane.

2. Servo reverse. Zmiana kierunku dziatania serwomechanizmow dla wszystkich kanatow.
3. End point. Zmiana maksymalnych wychylen wszystkich serwomechanizméw od 0 do 120%.
4. Sub-trim. Zmiana ustawienia neutrum dla kanatéw 1 - 4 w zakresie -50 do +50%.

5. DIR EXP. Dostepne dla kanatow 1 /2 / 4.

- Ustawienie wielkosci zmiany wychylenia serwomechanizmu dokonywanej za pomocg przetacznika
SW2 w zakresie 0 do 120%.

- Ustawienie EXP - krzywej wyktadniczej ruchu serwomechanizmu w zakresie -100 do +100%.

6. Switch set. Ustawienie statusu przetgcznikow SW1 - SW4 i potencjometrow RV1 / RV2.
7. Channel set. Status kanatow 5/6 /7 / 8. Wiaczony / wytgczony.

8. Throttle curve. Ustawienie krzywej 5 punktowej dla kanatu 3 - przepustnica.

9. Throttle cut. Ustawienie zamkniecia przepustnicy za pomocg wybranego przetgcznika.

10. Mixing (tylko dla typu ,PLANE”). Funkcje miksowania kanatow. Dostepne fabrycznie ustawione
miksery dla ,Flaperon”, ,V-tail” i ,Elevon”. Funkcja ,Custom” umozliwia dostep do 8 niezaleznych
mikserow. Przyktad: Chcgc zmiksowac ster kierunku z lotkami przy zatozeniu, ze kierunek wychyla sie
na skutek wychylenia drgzka lotek ustaw: CH4=AIL +50% / RUD +50%. Chcac zmiksowaé dwa
serwomechanizmy lotek ustaw: CH1=AIL +100% / CH5=AIL +100%. Wielkosci procentowe oznaczajg
wielkos¢ wychylenia danego serwomechanizmu.
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11/ Joystick CALI. Kalibracja drgzkéw.

12. Timer. Dwa niezalezne zegary z mozliwoscig ustawienia czasu odliczania i przyporzgdkowania
rozpoczecia odliczania do kazdego kanatu.

13. System setup. Ustawienie kontrastu (CONT), jasnosci (BRIG), sygnatu dzwiekowego nawigacji
(BEEP), zmiana jezyka menu (LANG), zmiana systemu sterownia (THRO) - MODE1 / MODEZ2,
zmiana systemu zasilania BATT) - 4AA / LiPo 2S / LiPo3S.

14. Factory reset. Przywracanie ustawien fabrycznych pamieci modeli i systemu. Uruchomienie resetu
pamieci modeli powoduje wyczyszczenie wszytkich ustawien modeli. Uruchomienie resetu systemu
powoduje cofniecie zmian systemowych wigcznie z przestawieniem jezyka menu na chinski.

Zmiany menu w przypadku ustawionego typu modelu (HELI).

8. Curve setting. Ustawienie 5 punktowej krzywej dla kanatu przepustnicy oraz skoku ogélnego
wirnika.

10. REVO Mix. Ustawienie czutosci miksera skoku $migta ogonowego.
11. Sens-Gyro. Ustawienie czutosci zyroskopu.

12. Swash selection. Ustawienie typu tarczy sterujgcej - CCPM-90 / CCPM-120.

Zmiana systemu MODE1 / MODE2.

Aparatura fabrycznie dostarczana jest w systemie MODEZ2 - przepustnica w lewym dragzku.
Zmiana systemu na MODE1 polega na zmianie w menu ,System setup” ustawienia THRO z .na R
oraz na mechanicznej zmianie elementdéw drazkdéw wewnatrz nadajnika.

Dane techniczne:

llos¢ kanatow 8

Typ modeli samoloty, drony, samochody, todzie
Zakres czestotliwosci 2401MHz - 2479MHz
Moc promieniowania ponizej 70mW
System 2.4GHz S-FHSS

Prég alarmu 4.2V

Gniazdo tadowania tak

Wyjscie analogowe tak

Zakres zasilania 4.2V - 6.0V

Masa 6509

Wymiary 238 x 205 x 80mm
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