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Technologia Star Refined

Serwo standardowe SRT (BH6027)

Serwomechanizm SRT Standard zapewnia zakres ruchu i kontrole potozenia w zakresie 180° w Twoim projekcie.
Doskonale nadaje sie do animatroniki i aplikacji o idealnej skali.

GLOWNE CECHY

Y Idealny do zastosowan 1/10 na drodze. Niesamowita

\% wydajnosc¢ i niskie zuzycie energii. Przektadnie tytanowe i

Y aluminiowe zapewniajg precyzje i trwatosc.

Y  standardowe wymiary sprawiajg, ze idealnie nadaje sie do pojazddw, ktére

mogg skorzystac z wysokiej jakosci serwomechanizmu

<:

Strefa martwa 2 ps Wyjatkowy

: <:

moment trzymajacy 1-letnia

Y ograniczona gwarancja

PRZEGLAD

Najnowsza generacja serwomechanizméw SRT zapewnia wydajnos$¢ potrzebng do modeli pojazdéw w skali od 1/10 do 1/8. Sg to
serwomechanizmy o standardowych rozmiarach przeznaczone do zastosowan wysokonapieciowych do 8,4 V. Wszystkie te serwomechanizmy
charakteryzujg sie innowacjami SRT, takimi jak odtgczane przewody umozliwiajgce dostosowanie dtugosci przewodéw oraz tatwos¢ konserwacji, a
takze metalowe uchwyty montazowe serwomechanizmow, ktére utrzymuja je na miejscu nawet w najbardziej ekstremalnych warunkach.

Notatki dotyczace wymagan zasilania

Producent podaje napiecie 6,0-8,4 V DC dla tego serwomechanizmu. Uwazamy jednak, ze serwo toleruje baterie 9 V przez bardzo
krotkie okresy bez obcigzenia, co jest wykorzystywane w niektérych ¢wiczeniach z serii samouczkéw ,Stamps in Class”. (Przy
Swiezych bateriach moga wystepowac lekkie drgania; nie powoduje to uszkodzenia). Nie nalezy uzywac tego serwomechanizmu z
niestabilizowanym zasilaczem $ciennym ani ze regulowanym zasilaczem $ciennym o napieciu przekraczajgcym 8,4V DC.

Pobér pradu serwomechanizmu moze gwattownie wzrosng¢ pod obcigzeniem. Upewnij sie, Ze zasilacz i regulator napiecia w Twojej
aplikacji sq przygotowane do dostarczenia odpowiedniego pradu dla wszystkich uzywanych serwomechanizmow. Nie prébuj zasila¢ tego
serwomechanizmu bezposrednio z pinéw Vdd lub Vin modutu BASIC Stamp ani zadnego mikrokontrolera; nie podtgczaj linii Vss
serwomechanizmu bezpos$rednio do pinu Vss modutu BASIC Stamp ani zadnego mikrokontrolera.
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Zastosuj warunki sSrodowiskowe
Zakres temperatur przechowywania: -20°C~60
°C Zakres temperatury pracy: -10°C~50°C Zakres

napiecia roboczego: 6,0 V~7,4 V~8,4 V

Standardowe Srodowisko testowe

Wszystkie badania kontrolne nalezy wykonywa¢ w warunkach normalnej temperatury i wilgotnosci, tj. 25+5°C.°Ci
wilgotnos¢ wzgledna 65+10%,0cen charakterystyke zgodnie ze standardowymi warunkami testowymi.

Specyfikacja elektryczna (funkcja wydajnosci)

przedmiot

6,0V

74V

84V

Predko$c¢ robocza (bez obcigzenia)

0,11 sek./60°

0,08 sek./60°

0,075 sek./60°

Prad roboczy bez obcigzenia (od wolnego do szybkiego)

100 mA

100 mA

100 mA

Moment obrotowy zatrzymania (przy zablokowaniu)

20,0 kg-cm

25,0 kg-cm

27,0 kg-cm

Prad zatrzymania (w stanie zablokowanym)

4200 mA

4800 mA

4900 mA

Prad jatowy (w stanie spoczynku)

60mA

60mA

60mA

Uwaga: Definicja elementu to warto$¢ Srednia, gdy serwo pracuje bez obcigzenia

Specyfikacja mechaniczna

Przedmiot Sta nda I’d

Materiaty przektadni Tytan i aluminium

Waga 691149

180° £ 10°

Kat graniczny

#28 AWG 0,08*60

Grubos¢ przewodu tgczacego

3005 mm

Dtugos¢ przewodu ztgcza

{5,8%25T

Wielowypust przektadni rogowej

Typ rogu Pojedynczy, podwaojny

Wspotczynnik redukcji 1/369

Typ silnika

Silnik bezszczotkowy
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Specyfikacja sterowania

Przedmiot Sta nda I’d

System sterowania Modyfikacja szerokosci impulsu

Typ wzmacniacza 333Hz cyfrowy kontroler

Podréze operacyjne 90° (1000—(2000 |JSE|()

Pozycja neutralna 1500 psek

Szeroko$¢ pasma martwego 2 “Sek

Kierunek obrotu Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara (gdy 1500—(2000 psek)

Zakres szerokosci impulsu 800_>2200 psek

Maksymalna podroz Okoto 110°(gdy 800—(2200 psek)

Kontrola wygladu

Wyglad: Brak uszkodzen wptywajacych na dozwolone funkcje
Rysunek konturowy: Wymiary patrz ponizej

*mm
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